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5. Plano conjunto volteo
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Todos los aristas biselodos 1x457, salvo acotacion.
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6. Subconjuntos

6.1. Bastidor volteadores
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1x45", salvo acotacién.

los aristos biselados

Todas
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6.2. Conjunto central
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6.3. Carro motriz
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6.4. Carro libre

Todos los aristas biselodas 1x45°, saolvo acotacion.

RODAMIENTO COMBINADO SOLDADO A

PLACA SOPORTE 4.061/PS
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6.5. Elevacion
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